Mẫu 05b

[bookmark: _GoBack]NGHIÊN CỨ THUẬT TOÁN XÂY DỰNG BẢN ĐỒ 2D CHO 
MOBILE ROBOT
	SVTH:
	Dương Văn Vũ       62TDH-HTN
Ngô Tuấn Trường   62TDH-HTN
Đào Trí Đức            63TĐH03
Nguyễn Văn Nam   63TĐH03
Trần Cao Hiếu        63TĐH03

	GVHD:
	T.S Ngô Quang Vĩ
PGS.TS Nguyễn Trọng Thắng


1. Mục tiêu đề tài:	
[bookmark: _Hlk164717249]Thiết kế mô hình mobile robot và nghiên cứu các thuật toán xây dựng bản đồ cho mobile robot, hỗ trợ di chuyển trong không gian trong nhà.
2. Kết quả nghiên cứu: 
· Thiết kế thành công bản vẽ chi tiết của mobile robot.
· Mobile Robot có khả năng tự xây dựng bản đồ trong các không gian khác nhau.
· Mobile Robot có khả năng tái tạo bản đồ liên tục theo thời gian thực.
· Lập trình thành công hệ thống xử lý và dự đoán vị trí của mobile robot trong không gian.
· Robot có khả năng di chuyển tự động tránh các vật cản có trong vùng hoạt động.
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M ? u 05b  

NGHIÊN C ?   THU ? T TOÁN XÂY D ? NG B ? N Đ ?   2D CHO    MOBILE ROBOT  

SVTH:  Dương Văn V u          62TDH - HTN   Ngô Tu ? n Trư ? ng     62TDH - HTN   Đào Trí Đ ? c               63TĐH03   Nguy ? n Văn  Nam      63TĐH03   Tr ? n Cao Hi ? u          63TĐH03  

GVHD:  T.S  Ngô Quang V i   PGS.TS Nguy ? n Tr ? ng Th ? ng  

1. M ? c tiêu đ ?   tài:     Thi ? t k ?   mô hình  mobile   robot  và nghiên c ? u  các   thu ? t  toán   xây d ? ng b ? n đ ?   cho mobile  robot, h ?   tr ?   di chuy ? n trong không gian trong nhà.   2.  K ? t qu ?   nghiên c ? u:       Thi ? t   k ?   thành công b ? n v ?   chi ti ? t c ? a mobile robot.      Mobile  Robot  có   kh ?   năng t ?   xây d ? ng b ? n đ ?   trong các không gian khác nhau.      Mobile Robot có kh ?   năng tái t ? o b ? n đ ?   liên t ? c theo th ? i gian th ? c.      L ? p trình   thành công h ?   th ? ng x ?   lý và   d ?   đoán   v ?   trí c ? a mobile robot trong không gian.      Robot có kh ?   năng di chuy ? n t ?   đ ? ng  tránh các v ? t c ? n có trong vùng ho ? t   đ ? ng.  

